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Patents

[DE] Verfahren und Anordnung sowie Computerprogramm mit Programmcode-Mitteln und
Computerprogramm-Produkt zur Ermittlung einer ausgewählten Position einer mobilen Kommunikations-
einrichtung in einem Kommunikationsnetz
[EN] Method, Configuration and Computer Program Comprising Program Code Means and Computer Pro-
gram Product for Determining a Selected Position of a Mobile Communications Device within a Communi-
cations Network
[FR] Procédé et système ainsi que programme informatique comprenant des moyens de code de programme et
produit-programme informatique pour déterminer une position selectionnée d'un dispositif de communication
mobile dans un réseau de communication
Publication number: WO002004095868A3
Intl. application date: March 29, 2004
Date of publication: November 4, 2004
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