
 

 

 

Beim System Joysteer handelt es sich 

um ein neues elektronisches 

Lenksystem. Dem Fahrer wird mit Hilfe 

dieses Systems ermöglicht, das 

Fahrzeug selbst mit geringsten Kräften 

steuern zu können. Die Lenkeinheit 

dieses Systems ist unglaublich flexibel. Es 

gibt eine große Auswahlmöglichkeit an 

Eingabeeinheiten, welche je nach 

Einschränkung verwendet werden 

kann. Auch die Software kann je nach 

den Bedürfnissen des Fahrers angepasst 

und eingestellt werden. 

 

Das gesamte System ist doppelt 

gesichert, das heißt wenn 

beispielsweise die Fahrzeugeigene 

Servolenkung ausfällt, arbeitet das 

Lenksystem zuverlässig weiter.  

 

     
 

 

Systembeschreibung  Joysteer

Die geschwindigkeitsabhängige 

Parametrierbarkeit der Lenkung erlaubt 

es dem Fahrzeugführer, mit geringen 

Kräften, das Fahrzeug bei geringen 

Geschwindigkeiten zu Rangieren. Bei 

hohen Geschwindigkeiten dagegen 

verhindert diese Einstellung ein 

einfaches „verreißen“ der Lenkung. 

Das Modul (Bild rechts) zeigt einem die 

Systemzustände. Ebenfalls werden die 

Sekundärfunktionen über dieses Modul 

angezeigt und bedient. 

 


