Am Ngchsteh

Caritas
Nah Am N chsten

N V2
]

caritas




- 'Nah.| Am Nachsten

Assistenzsysteme & robotische
Systeme flr die Pflege

FUTURE TALK AAL & ROBOTICS

Alexander Huhn
Projektleiter Seniorenassistenzsysteme
Caritasverband der Erzdiozese
Munchen und Freising e.V.
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Prof. Dr. Sami Haddadin

Direktor der Munich School of Robotics and
Machine Intelligence der Technischen
Universitat Minchen

Inhaber des Lehrstuhls fur Robotik und
Systemintelligenz

Prof. Dr. Alin Albu-Schaffer

Direktor des Instituts fur Robotik und
Mechatronik des Deutschen Zentrums fur Luft-
und Raumfahrt

Fakultat fur Informatik
Technische Universitat Munchen
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Regierungserklarung April 2018:
,WIr bauen ein Healthcare-Robotik-
Zentrum in Garmisch-Partenkirchen

A\

High-Tech-Agenda Oktober 2019:

’J ,Das KI-Mission Institute ... wird aus
_e=was Und mit der MSRM mit dem

<l Forschungszentrum Geriatronik in

Garmisch-Partenkirchen und dem
Munich Center for Machine Learning
von TU und LMU entwickelt. "

TU-Prasident Hofmann, CSU-
Klausurtagung Seeon, Januar 2020:
Votum fur einen TU-Standort
Garmisch-Partenkirchen

Wy |

H ,' 'u?‘;‘f-“ Bayerische l'. ' "’ Landkreis
~ ‘..:3". Staatsregierung \ / Garmisch-Partenkirchen
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Deutsches Zentrumfiir [ SN
Kinder- und Jugend- 2 .
SN " rheumatologie

% Friends of ‘erkranken

Geriatronics.. Krankenpflege
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Ein Helfer flr den Alltag: sicher,
zuverlassig, genau, feinflhlig | rebot oot cricago 20

Am Nichsten

Konflikt: ein Zentralcomputer strebt die Umkehrung der Herrschaftsverhéaltnisse an und instrumentalisiert dafur
die Masse der (Zombie-) Roboter
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Ein Roboter, der Bewusstsein entwickelt,
rettet die Menschhelt und versohnt Mensch und
Maschine

Was sich Roboterforscher heute allerdings fragen ist:

... welche Antriebe wiurde man
fur solche Robter benutzen?

...wie kann man solche hoch dynamischen
und effektiven Bewegungen generieren?
... was heiBt es, auf menschenahnliche

Weise die Umgebung wahrzunehmen, zu
analysieren und Aktionen zu planen?

Die Frage nach der Natur menschlichen Bewusstseins und gar der Realisierung von Robotern mit ,,Bewusstsein*
Ist hingegen kein Gegenstand derzeitiger ernsthafter Robotik-Forschung!
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Am Nachsten

Warum so viel Energie in die Entwicklung von Maschinen investieren, die
menschliche Fahigkeiten nachahmen? <

- Roboter adressieren zentrale gesellschaftliche Herausforderungen: &
« Industrielle Wettbewerbsfahigkeit A
* Sicherung des Wohlstands
 Gesundheit und Pflege
 Demographischer Wandel

- Technische Beitrage zum Verstandnis des Universums, durch
Erkundung des Sonnensystems und Aufbau und Wartung von
Weltrauminfrastruktur

« Was ist Leben?
 Was ist Intelligenz?

- Den Menschen in einem konstruktivistischen Ansatz verstehen, um
grundlegende Manipulations- und Lokomotionsfahigkeiten nachzubilden
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Von Armen und Handen zum humanoiden Roboter

Justin TORO

Drei Generationen von Leichtbau-Robotern

1995 1999 2003 2007 2012

4 M Jahre
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Am Nichsten

Roboter die mit Menschen zusammenarbeiten

Entwicklung und dem Transfer von Technologie fir Mensch-Roboter-Interaktion

Drei Generationen von Leichtbaurobotern

Anwendungsgebiete: Industrielle Fertigung und Medizin

DEUTSCHER ZUKUNFTSPREIS
Preis des Bundesprasidenten
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Neue Robotergeneration SARA: e
Roboterprogrammieren durch Anfassen bel
den Wissenschaftstagen
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Anwendungsdomanen der Robotik im DLR
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Produktion aer Zukunft Intelligente Servicerobotik Medizin- und Pflegerobotik Gelanderobotik
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Am Nichsten

Anwendungsdomanen in der Assistenzrobotik

- 4

Intelligente Servicerobotik Medizin- und Pflegerobotik
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Teleprasenz: ,Roboter-Avatare” uberall auf der Erde und
Im Weltall steuern
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Teleprasenz: ,Roboter-Avatare” uberall auf der Erde und

Im Weltall steuern

Dezember 2015

Frau Volkova im DLR in Oberpfaffenhofen
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Minimally Invasive Surgery:
Mechatronics and Teleoperation
from Space to the Operating Room

| — -

R

~

The technology has been licensed by Covidien (now Medtronics)
Market release planned for 2019/2020

Helmholtz Innovation Lab for developing applications with medical, industrial and academic partners
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Prostheses and Robotic Assistance with
Natural Interfaces

Am Nichsten

EMG for hand posture, motion and forces

Calibration through incremental machine learning techniques

Directly usable to advanced prosthetic devices
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Gefordert durch

Bayerisches Staatsministerium far
Wirtschaft, Energie und Technologie

06/2017 — 12/2018

EDAN Justin

“Die Vision von SMILE ist es, Menschen mit Bewegungseinschrankungen zu einem
erfiillteren und selbstandigeren Leben zu verhelfen.”
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Cary

Deutschland im demographischen Wandel

Manner
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Steuerung mit Hilfe von Elektromyographie
(EMG)

EMG-Schnittstelle fur Hand- und Armfunktion am Roboter

DLR.de ¢ Chart 20



EDAN: Selbstandigkeit und
Unterstutzung fur Patienten mit
massiven Bewegungseinschrankungen

Intuitive Steuerung
mittels EMG & Shared-Control

Nutzer

Operator

Haptische Teleoperation
durch ein Expertensystem
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-METERON SUPERVISED AUTONOMY EXPERIMENT
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entwickelt
und durch Astronauten erprobt

METERON SUPVIS Justin

ISS crew session 1. August 25, 2017 ISS crew session 2: March 2"d, 2018

. Paolo Nespoli
ESA (Italy)

Mark Vande Hei
NASA (USA)
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Randy Bresnik ISS crew session 3: Increment 56/57

NASA (USA)

¥ Norishige Kanai
\_- & JAXA (Japan)

Alexander Gerst
ESA (Germany)

s Jack Fischer

- 4 Scott Tingle
@ 9P NASA (USA)

NASA (USA)

2017/08 2018/03 2018/08

"The one experiment I'm really looking forward to is operating the robot named Justin in Munich”
(Scott Tingle, befor lunch)
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METERON Supvis-Justin - Szenarien mit steig&m AS
Komplexitat Erey -

03.03.2018: Scott Tingle (NASA )
17.08.2018: Alexander Gerst (ESA, Deutschland )

—re .

"

NASA Astronaut Scott Tingle
nternational Space Station, Low Earth Orbit
March 2, 2018
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SMILE — Justin
Ein Okosystem fur Unterstiitzung der
Selbstandigkeit im Alter

S Intuitive Steuerung
 { mittels Tablet & Smartphone

Angehoriger

Operator

Haptische Teleoperation
durch ein Expertensystem
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IHelmaSS|stenzroboter Justin: Mechatronik, Regelung

und Kunstliche Intelligenz

DLR.de ¢ Chart 27



Am Nachsten
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Autonomie und Teleoperation vom Kontrollzentrum
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Roboter — ,,Boten* aus der digitalen Welt

Die digitale, voll vernetzte Welt sichert zunachst die Allgegenwartigkeit von
Daten und Informationen

Industrielle Produktion

Roboter kdnnen eine Schlisselrolle spielen, als universell wirkende
Agenten aus der digitalen in die physikalische Welt
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DLR-RM Spin-Offs and Startups
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http://www.sensodrive.de/index.php

B Nah. | Am Nichsten

Vision:

Mensch-Technik-Mensch Interaktion
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Hightech im Altenheim SMARTE PFLEGE

Sind Pflegeroboter wirklich die

Zukunft? Singen und Tanzen mit dem Roboter

UNDE SMINISTERIN FUR BILDUNG UND FORSCHUNG ANJA KARLICZEK

Kiinstliche Intelligenz kann die Arbeit von Pflegenden d kﬁnst\iche
unterstiitzen

DIE BELASTUNG FUR ANGEHORIGE VERRINGERN
Pflegeroboter fur Demenzkranke: Was die smarten Helfer
wirklich konnen mussen

Service _Robotel statt

Video

Pflege-Roboter bringt Stimmung in die Bude

N 2
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Caritasverband Munchen und Freising

Daten & Fakten

« Groldter Wohlfahrtsverband in Bayern

* Spitzenverband mit 11 Fachverbanden und zahlreichen Mitgliedern
* Tragerverband mit rd. 350 Einrichtungen und Diensten

« Deckt das gesamte Spektrum an Hilfeleistungen ab und bietet
Beratung, Betreuung, Unterstltzung, Pflege fur Menschen aller
Altersgruppen

« Uber 9.500 Mitarbeitende

Vision & Mission
Caritas engagiert sich fur eine vielfaltige und solidarische Gesellschatft

Grundwerte Nachstenliebe und Gerechtigkeit, Grundsatze
Professionalitat und Wirtschaftlichkeit

Grundfunktionen: Dienstleister, Anwalt, Solidaritatsstifter

N V2
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Handlungsfeld Leben im Alter ]

« 28 Altenheime
« 24 ambulante Pflegedienste

An den Bedurfnissen alterer Menschen orientierte Versorgungsformen
vor Ort mit moglichst flieRenden Ubergéngen

 Wohnen: Altenheim, Betreutes Wohnen, Pflegewohnen, Wohnen fur
Menschen mit Demenz

» Pflege: ambulante Pflege, stationare Pflege, Tagespflege,
Kurzzeitpflege

* Beratung und Unterstutzung: Aktivitaten und Ehrenamt, Pflegende
Angehorige, Wohnraumberatung, Essen auf Radern, Begleitung von
Sterbenden
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Pflege der Zukunft

Am Nachsten

Herausforderungen:

« Zahl der Pflegebedurftigen steigt bis 2030 in Bayern um rund 50
Prozent an (Themenreport Pflege, Bertelsmann Stiftung)

« Demografischer Wandel: weniger Personen im erwerbsfahigen Alter
 Mangel an Fachkraften (60.000 VZ-FK werden im Jahr 2030 fehlen)
« Sinkende familiale Pflegepotenziale (75% werden daheim gepflegt)
« Maldige Attraktivitat des Berufs fur Ein- und Umsteiger

N2
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Pflege der Zukunft

Am Nachsten

Herausforderungen:

« 2017 Pflegestarkungsgesetz (5 Pflegegrade), d.h.
— Ausmall der Pflegebedurftig
— HOhe der finanziellen Unterstitzung

« 2019 Pflegepersonalstarkungsgesetz — 13.000 neue Stellen fur die stat.
Pflege

» 2020 Pflegeberufegesetz — aus KKP, AP und KP wird der
Pflegefachmann / Pflegefachfrau mit generalistischer Ausbildung

« 2023 wird es in einzelnen Bundeslandern einen Rechtsanspruch auf
einen Pflegeplatz ab Pflegegrad 2 geben
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Pflege der Zukunft

Am Nachsten

Herausforderungen:
->Wie lasst sich diese Versorgungsllcke verringern?
- KoOnnen robotische Assistenzsysteme eine Losung sein?

- Zusammenarbelt Caritas und DLR: Gemeinsam denken und entwickeln

N2
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Am Nichsten

Unsere Vorstellung von
Robotern

Assistent?

Spezialist?

Begleiter?

Freund?

Roboter nehmen besondere Stellung ein. Wir nehmen sie als ,lebendig” wahr, da sie einen Korper haben, sich
(selbststandig) bewegen, Ahnlichkeiten mit der menschlichen Gestalt haben.

N 2
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Am Nichsten

Gerne verwendete Hilfsmittel

Serviceroboter?

- uaew CXOIR
. —n T
4 — 1 Beeiia
o s e A A uden e
o o <0 o
[ - wole Gyt o
Wate T g~
=\ g s -
Sty W de
Wiahe'— e -
[E ) o e
e

N 2
40 mnN

caritas



Carjias_

Gerne verwendete Hilfsmittel

Mobilitatshilfe?
- r .;H.
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Formen der Robotik vl R
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Das Verhaltnis von Mensch
und Maschine

Reaktionen auf technologische Neuerungen: Angste versus Erwartungen

Diskussion um Robotik beruhrt grundsatzliche Frage nach den
Unterschieden von Mensch und Maschine.

,Der Computer ist kein Gegentiber, sondern ein Werkzeug, weit
Komplexer zwar als eine Schaufel und manchen menschlichen Fahig-
Kelten bel Weitem ubertreffend, aber eben doch nur eine physikalisch
peschreibbare Apparatur ohne Wiinsche und Uberzeugungen. In diesem
Sinne sollten wir nicht danach trachten, Roboter moglichst menschen-
ahnlich zu gestalten.” (Nida-Rumelin u. Weidenfeld, 2018, 29)

->Digitaler Humanismus: Maschinen nicht als Menschen interpretieren
- Es schliel3t sich nicht aus, gleichzeitig technik- und menschenfreundlich

ZU seln
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Am Nichsten

Robotik in der Pflege — Haltung des
Caritasverbands Munchen

Roboter eigenen sich nicht als Pflegekrafte — als Helfer aber schon!

“Die Vision ist es, Menschen mit Bewegungseinschrankungen mit einem
sinnvollen Einsatz von Assistenzsystemen zu einem erfullteren und
selbstandigeren Leben mit einem mehr an Sicherheit zu verhelfen,

die Ausbildung von Pflegekraften attraktiver zu gestalten und das Image

der Pflege zu erh6hen”.

S
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Sollen wir Roboter in der Pflege nutzen?

Wie ist unsere kulturelle und emotionale Haltung zu Robotern?
Uneindeutig!
,Gabe es im Fall die Wahl zwischen der Uberwachung dank ,In Europa sind Roboter Feinde, in Amerika Diener, in China

digitaler Technologie zu Hause oder dem Gang ins Pflegeheim Kollegen und in Japan Freunde. (1)
wurden sich knapp zwei Drittel flr die digitalen Anwendungen in
den eigenen vier Wéanden entscheiden.” (2)

,00 Prozent der befragten EU-Burger sprachen sich gegen den
Einsatz von Robotern bei der Betreuung von Kindern, Senioren
und Menschen mit Einschrdnkungen aus.” (3)

» 41 Prozent der befragten Deutschen kbnnen sich vorstellen,
zumindest zeitweise von einem Roboter gepflegt zu werden.“(2)

N
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Sollen wir Roboter in der Pflege nutzen?

Menschliche Beziehungen
— versus Technik
(O

Am Nichsten

(Daten-)Sicherheit versus
—  Freiheit
(O

Ethische Fragen

Okonomie versus
— Berufsverstandnis
()

Flrsorge versus
— Selbststandigkeit
(O

N V2
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Wie wollen wir robotische Systeme
In der Pflege nutzen?

Am Nachsten

Position Caritasverband: Robotische Systeme ersetzen keine Menschen. Fur
ein gutes Leben im Alter und gute Pflege sind zwischenmenschliche Flrsorge,
Zuwendung, Begegnung und Interaktionen entscheidet.

Assistenzsysteme sollen Menschen unterstutzen und Nutzen bieten, sowohl
die Mitarbeitenden, als auch die Pflegebedurftigen, z.B. durch mehr

Selbststandigkeit, mehr Zeit fir Beziehungsarbeit etc. e

-2 Inwiewelt tragen robotische Assistenzsysteme dazu bel, dass wir Aufgaben

besser erfullen? Pflegewissen-
- Worin besteht der Nutzen? schaftliche Fragen

->Wie gestalten wir den Prozess der Technikentwicklung?

N Vi
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Erwartungen und Anspruche:
Pflegefachkrafte

» Sicherheit des Arbeitsplatzes

« Erhaltung der eigenen Gesundheit

 Mehr Zeit flr die Begegnung und Beziehung mit den Pflegebedurftigen
* Aus- und Weiterbildung im Umgang mit neuen Technologien

« Datenschutz

Am Nachsten

L,Diese Systeme sind so kompliziert zu
bedienen.. Wie soll ich mich in meinem

Wenn so ein Roboter die kérperliche tbervollen Arbeitsalltag jetzt auch noch damit
; befassen..”

Belastung reduzieren wirde, ware das
doch gut...” @

,gggsn;ircsl'; geez I;’“oboter eines Frag en d er
Leistungserbringer

N V2
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Erwartungen und Anspruche:

Pflegebedurftige
» Sicherheilt
« Datenschutz
« Zuwendung und menschliche Firsorge
« Kommunikation mit Angehorigen und Pflegepersonal
* Entscheidungsfreiheit
* Erhalt der Selbststandigkeit Ich habe ja schon
 Begleitung im Umgang mit Technologie Schwierigkeiten mit

meinem Handy. Wie

« Unterhaltung, Aktivierung <oll ich da <o ein Tei

bedienen?*
,lch mochte mich
nicht mit einem »Ich will so lange
Roboter unter- es geht in meiner
halten, sondern mit Wohnung bleiben”
Menschen*

N V2
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Erwartungen und Anspruche:
Kostentrager

* Sicherheilt

» Datenschutz

* Kostentransparenz
» Steuerfinanziert

Am Nichsten

7

Fragen der
Kostentrager

&Zr
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Funktionen
Hol- und Bringdienste
Hilfsdienste, z.B. Fenster offnen

Haushalt, z.B. Betten beziehen

Hilfe beim Aufstehen, Stiitze beim Gehen

Tragen/Transfer

Erinnerung an Medikamente /
Medikamentengabe

Unterhaltung

Hilfe holen im Notfall

Fernsteueru ng

Unterstiitzung Pflegedokumentation

Zentrale Frage:
Was heildt es, von

y

Seniorlnnen (n = 5)* Pflegekrifte einem Roboter
Befiirwortung Beflrwortung unterstutzt zu

> ) werden?
Beflirwortung Befiirwortung
Tw. Beflirwortung (Abbau Selbststandigkeit) Befurwortung

(4/5)

Befirwortung

Tw. Befurwortung (Roboter muss wissen, wie Pat.
anzufassen sind, Aufheben nach Sturz kritisch)

Keine explizite Nennung, aber Berihrung wird
als unangenehm eingeschatzt (3/5)

Befurwortung (schatzen Berithrung aber auch als
unangenehm ein)

Unnotig; konnen sie selbst

Tw. Befurwortung (viele Risiken: nicht
uberprifbar ob geschluckt; keine Hilfe im Notfall;
nur Erinnerung bei ,fitten” Pat.)

Ablehnung (bevorzugen menschliche
Unterhaltung)

Tw. Befurwortung (kein Ersatz f. Menschen, kein
passives Unterhaltungsgerat)

Beflirwortung

Befurwortung (aber: Ersthilfe kritisch)

Tw. Befiirwortung (2/5)

Tw. Beflirwortung (Voraussetzung: mediz.
Kenntnisse d. Spezialisten) (4/7)

Befirwortung

* Zwei Seniorlnnen zeigen grolie Angst bei der Konfrontation mit dem Thema Robotik und lehnen eine differenzierte Diskussion Gber einzelne Funktionen ab. Daher wird
von einer Teilstichprobengrolie von 5 Personen ausgegangen.

i DLR

&?/
] IN
51 Z/AN

caritas




Erwartungen und Anspruche: Angehorige ]

 Sicherheit des Pflegebedurftigen

« Kommunikation mit Pflegepersonal und Angehorigem
» Sicherheit Im Umgang mit Technologie

» Datenschutz

* Menschliche Zuwendung fur Pflegebedurftigen

~lch wohne weiter weg. Wenn ein . . .
Assistenzsystem helfen kénnte, dass ich immer ”W_""S machen wir bei eme“r technischen
weil3, wie es meiner Mutter zuhause geht, das Storung — wer hilft dann?

wére gut”

&?/
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Wie sollte der Prozess der Cagm

Am Ngchsten

Technikentwicklung gestaltet sein?

Pflegerobotik ist nur nachhaltig und funktionstlichtig, wenn bereits bel der
Entwicklung die Perspektiven aller Beteliligten frihzeitig und auf Augenhohe
einbezogen werden.

Gestaltung des Entwicklungsprozesses:

Interdisziplinar: Austausch auf Augenhohe

Diskursiv: Ethische Fragen stellen und verschiedene Perspektiven
diskutieren

lterativ: kontinuierliche Evaluation, Erproben in den Einrichtungen,
Nachjustieren

Differenziert: situationsbedingt, abhangig von Umgebung
Begleitet: Mitarbeitende und Pflegebedurftige von Anfang an einbeziehen
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Am Ngchsteh

Carjtas

Die technologische Zielsetzung

:
ke &3

Personliche Assistenz Heimassistenz
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Szenario der hauslichen Pflege
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Szenario Im Altenheim

# + &
¥/ N
DLR 56 AN

caritas



4 £
, B 4

Am Nichsten

I Wie geht es weilter...
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SMILE2gether-GaPa
BN DA AR

Katholische
Sﬁftungshochschule

~ Miinchen
Universit of Applied Sciences




> SMiLE2getherGaPa > 16.01.2020

V. I Verbesserung der Interaktion mit Angehdrigen
I S I O n Unabhangigkeit

Stindiger Ansprechpartner/ ‘
Unterstutzung

Unterhaltung

Erweiterung des Berufes

Pflegefachkraft
_ (Roboterinteraktion)
Arbeitsentlastung/
Unterstiitzung
“Pflegetechniker”
Mehr Zeit fiir
Pflegebediirftige
Neuer Beruf:
@ ‘ . “Teleoperator”

N V2
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> SMiLE2getherGaPa > 16.01.2020 N Am Nachsten

Co-Design In
SMiLEdether%?Ig@m

Stiftungshochschule
Minchen

University of Applied Sciences

Nah. Am Nachsten

Bedarfe in einer Pflegeeinrichtung

Wiinsche der Pflegebedurftigen

Raum der technischen Moglichkeiten

theoretische Schnittmenge

optimierte Schnittmenge

Gefordert durch

e Bayerisches Staatsministerium fur
k2, \Wirtschaft, Landesentwicklung und Energie
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Anforderungen an die
‘sinnvolle Schnittmenge”’

- fir den Patienten hilfreich

- fur den Mitarbeiter entlastend und untersttitzend

- fur die Caritas als Dienstleister einsetzbar und finanzierbar
- fur die Gesellschaft sinnvoll

- fur die Pflegewissenschaften integrierbar

- in der Aus- und Weiterbildung vermittelbar
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Carjias_

Wie wollen wir Robotik in der Pflege nutzen?

Position Caritasverband Miunchen:

Roboter ersetzen keine Beziehungsarbeit. Assistenzsysteme sollen
Menschen unterstutzen - sowohl die Pfleger als auch die Pflegebedurftigen.

Bereits bei der Entwicklung miussen die Perspektiven aller Betelligten
frihzeitig und auf Augenhohe einbezogen werden.

Gestaltung des Entwicklungsprozesses:

» Diskursiv: Ethische Fragen stellen und verschiedene Perspektiven
diskutieren

* [terativ: kontinuierliche Evaluation, Erproben in den Einrichtungen,
Nachjustieren

* Differenziert: situationsbedingt, abhangig von Umgebung
* Begleitet: Mitarbeitende und Pflegebedurftige von Anfang an einbeziehen
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Robotik (Assistenzsysteme) in der Pflege - Heben

Umbetten
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Am Ngchsteh

Robotik (Assistenzsysteme) in der Pflege - Mobilitat

Gehhilfe Deckenlift

(Erprobung in
Altenpflegeein-
richtungen in
Danemark)
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'Nah.| Am Niichsten
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Robotik (Assistenzsysteme) in der Pflege - Reha
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Exoskelett Lokomat ®
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'Nah. | Am Néchsten

Robotik (Assistenzsysteme) in der Pflege - Assistenz

Pflegewagen — Casero
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Am Nichsten

Robotik in der Pflege

Was ist Teleoperation
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Robotik in der Pflege

Welche Tatigkeiten konnen Assistenzroboter in der
stationaren und ambulanten Pflege tbernehmen?

Antworten soll das Forschungsprojekt smile2gether-GaPa
geben (Caritas, DLR und KSH)

- Laufzeit 4,5 Jahre (2021-2025)
- Iterativer, lernender Prozess
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SMILE2gether-GaPa
BN DA AR

Katholische
Sﬁftungshochschule

~ Miinchen
Universit of Applied Sciences




Visionar

Wenn ich die Menschen gefragt hatte,
was sie wollen, hatten sie gesagt:
schnellere Pferde.

Henry Ford

(1863-1947)
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Vielen Dank

fur lhre Aufmerksamkeit!
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